D.06.03.01SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych zé&cinaniem i uzupetnianiem poboczy w ramach budovegdgminnej w Nieznamierowicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako DokamBrzetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt awénych zescinaniem
i uzupetnianiem poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze - e¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymesy pojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgta jednoczénie do bocznego oparcia

konstrukcji nawierzchni.
1.4.2. Odkiad - miejsce sktadowania gruntu pozyslganv czasiécinania poboczy.

1.4.3. Utwardzenie pobocza kruszywem famanym - gwotechnologiczny, polega@y na odpowiednim
zag:szczeniu w optymalnej wilgotsoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.4. Pozostale okilenia podstawowe agszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagaongodlne” pkt 1.4.

2. MATERIALY
2.1. Materialy do wykonania robot
2.1.1. Kruszywo

Do utwardzenia pobocza naje stosowa kruszywo tamane o uziarnieniu 0+31,5 mm, odpowigma
wymaganiom PN-EN 13242+A1:2008 lub PN-EN 13285:2010

Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez zanieczyszfizebcych i bez domieszek gliny. Zaleca sizycie
kruszywa o jasnej barwie.

2.2.5. Woda

Nalezy stosowa przy watowaniu nawierzchni kea czyst wode z rzek, jezior, stawow i innych zbiornikdw
otwartych oraz wogl studzienn i wodociggows. Nie naley stosowd wody z widocznymi zanieczyszczeniami,
np. smieciami, rélinnoscig wodrn, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

2.2.6. Sktadowanie kruszyw

Okresowo sktadowane kruszywa powinny taabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zmiesnanieanymi
materiatami kamiennymi. Podte w miejscu skltadowania kruszyw powinno ¢byéwne, utwardzone
i odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robot
Przy wykonywaniu robdt Wykonawca w zat@sici od potrzeb, powinien wykaZaie mozliwoscia korzystania
ze sprztu dostosowanego do prztgj metody robot, jak:

- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
- rOwniarek z transporterenicfnarki poboczy),

- rowniarek do profilowania,

- tadowarek czotowych,

- walcow,

- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikdw na wogl

Nalezy korzysté ze sprztu, ktéry powinien by dostosowany swoimi wymiarami do warunkéw pracy
w korycie, przygotowanym do utenia konstrukcji utwardzonego pobocza.
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Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctgaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. og6lne wymagania dotyecgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00. "Wymagandéne pkt. 4.
4.2. Transport materiatéw

Materialy sypkie (kruszywa) nmima przewozi dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczapych je przed  zanieczyszczeniem, zmieszaniem zyminnmateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-Q0@0'Wymagania ogoélne" pkt.5.

5.2.8cinanie poboczy
Scinanie poboczy m@ by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spratem mechanicznym wg pkt. 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadzi od krawedzi pobocza do krayazi nawierzchni, zgodnie z zaionym
w

dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczasnania poboczy naky wywiez¢ na odklad. Miejsce odktadu naje
uzgodné z Inspektorem Nadzoru.

Grunt pozostaty w poboczu nale spulchné na gtbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzido wilgotngci
optymalnej poprzez dodanie wody i zégj¢ do uzyskania wskaika zagszczenia 1,00.

5.3.Uzupelnianie poboczy

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétio przy pomocy uktadarki lub
rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw ¢drgrch wysokéciowych. Zaleca si aby grubé¢
pojedynczo ukfadanej warstwy nie przekraczata 20pormzagszczeniu. W miejscach, gdzie widoczna jest
segregacja kruszywa, naje przed zagszczeniem wymieli kruszywo na materiat o odpowiednich
wihasciwosciach.

Zageszczanie naley rozpocz¢ od dolnej krawdzi i przesuwéa pasami podinymi, czsciowo nakladajcymi
sie, w kierunku goérnej kraedzi. Nierébwndci i zagkbienia powstajce w czasie zagzczania powinny ky
wyréwnywane bieaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodaniglzbusunicie materiatu, a do
otrzymania rownej powierzchni. Zgggczenie naley kontynuowa do osigniccia wskenika zagszczenia nie
mniejszego ri 1,0 wedlug normalnej préby Proctora, przeprowadzowediug PN-B-04481:1988. Do
zag;szczenia zalecagsstosowanie maszyn (np. walcow, gszrzarek ptytowych) o szerada nie wickszej ni
szerokd¢ utwardzonego pobocza.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadlwilgotnosci optymalnej z tolerangj

+ 2%. Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien @dsosuszony przez mieszanie i napowietrzanie.
W przypadku, gdy wilgotnid mieszanki kruszywa jestzsiza od optymalnej, mieszanka powinna bwilzona
okreslong iloscig wody i rwnomiernie wymieszana.

Przy wbudowywaniu i zagzczaniu mieszanki kruszywa na utwardzonym poboetery zwrécic szczeg6lg
uwag na wiaciwe jego wykonanie przy krawzi jezdni. Styk jezdni i utwardzonego pobocza poean by
rowny i szczelny.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacprojektovg i ST. Do robét wykéaczeniowych
nalezg prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robot do isfayeh warunkéw terenowych, takie jak:

- wyrébwnanie poziomu utwardzonego pobocza z ewémpuasplantowaniem istniggego gruntowego pobocza,
- odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth,

- niezlzdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robéitrmoosci, np. zatrawienia,

- roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogoiiet! 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:
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- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodaoip deklaracje zgodrici, ew. badania materialdbw wykonane przez
dostawcow itp.),

- ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robotedéne przez
Inspektora Nadzoru,

- sprawdzt cechy zewetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do ptasi.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podano Wadpl..

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwosé badan
Lp. Wyszczegolmeme badan Mimmalna liczba badan na dzienne;
dzialce robocze)

1 Uziarmenie mueszanki vzupelniajace; 2 probki

2 Wilgotnosc optymalna mueszanki | 2 probki
uzupelniajacej

3 Wilgotnos¢ optymalna gruntu w scietym | 2 probka
poboczu

4 Wskaznik zageszczenia na Scinanych lub | 2 razy na 1 km

uzupelmianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu rob6t podano w tablicy 2.
Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiardsecinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwos¢ pomiarow
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Réwnosc podluzna co 50m

3 Réwnosé poprzeczna

Wykonane utwardzone pobocze powinno spétnastpujace wymagania:

— szeroké¢ utwardzonego pobocza w®sk rézni¢ od szerokéci projektowanej nie weicej niz +10 cm i -5 cm,
— nieréwndci pobocza mierzone 4-metrguatg nie mog przekracz&10 mm,

— spadki poprzeczne powinnydyggodne z dokumentacprojektove z toleranci + 0,5%,

— réznice wysokdciowe z rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm, -2 cm,

— grubd¢ utwardzonego pobocza nie maosk rézni¢ od grubdci projektowanej o + 10%.
Zaleca sj bada grubdgi¢ utwardzonego pobocza w 3 punktach, lecz nie refad# raz na 2000 f
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00\@9magania ogolne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00\magania ogolne" pkt. 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®T i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- §ciecie poboczy i zagszczenie podim,
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- odwiezienie gruntu na odkiad,

- dostarczenie materiatu uzupetnizggo,

- roztazenie materiatu,

- zag:szczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiaroéw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN Kruszywa do niezwizanych i zwizanych hydraulicznie
13242+A1:2008 materialtdw stosowanych w obiektach budowlanych i

budownictwie drogowym
2. PN-EN 13285:2010 Mieszanki niezawane. Specyfikacje
3. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badanie prdajrektu
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